
RBE 2004 
ระบบอตัโนมัติ (Automatic System)

สาขาวศิวกรรมหุ่นยนต์
คณะวศิวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยอุีตสาหกรรม

มหาวทิยาลยัราชภัฏสวนสุนันทา



Chapter 4 Performance of Feedback Control systems
Lecture 6

• Transient response to various test inputs

• Dominant poles and zeros

• Computer Simulation (Matlab/Simulink)





































































Dominant Poles and Zeros

• Understand the concept of dominant poles

• Recognize the influence zeros to the transient response

• Simplify a transfer function to lower orders









































































Next class…

• Stability
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